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越野 汽车 为 运载 体 , 由 该 车 去 掉 绞盘 ,车 箱 并 对 空气 

пик PAR .第 四 横梁 进行 改装 后 ,再 安装 对 位 


装填 执 构 而 成 .这 种 火箭 炮 装 填 车 采用 对 接 方式 装 
填 ,装运 合 一 , 车 炮 同 步 ,与 国外 现行 的 先进 装填 机械 


相 比 ,不 仅 装填 时 间 和 装填 速率 相当 , 而 且 机 动 性 更 
佳 ,在 各 种 复杂 地 形 的 通过 性 更 好 ,制造 成 本 也 低 得 
多 ,符合 实战 要 求 。 
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1 ， 一 种 自行 火箭 地 装填 车 ， 由 越 时 车 体 和 对 位 装填 机 构 组 成 ， 其 
特征 在 于 ARICA RAR I LO ABRA AM 
ЖЭЛ AER ARO RARE UA RA 
RH ALT REED > НЯНИ. В 
动 箱 三 个 接 升 降 器 的 输出 轴 分 别 与 可 带动 横 移 升降 梁 升 降 、 前 后 信仰 、 
左右 倾斜 的 三 个 升降 器 相连 接 外 升降 器 中 的 两 个 的 底部 锦 固 在 装填 车 
熙 体 尾部 大 梁 的 左右 两 侧 ， 一 个 的 底部 安装 在 装填 村 车 体 的 第 四 横梁 上 ， 
设置 在 装填 车 车 体 大 梁 上 方 的 横 移 升降 粱 上装 有 横向 导轨 和 可 带动 模 疝 
导轨 模 移 的 模 移 传动 机 构 ， 升 降 器 项 部 与 模 移 升 降 梁 机 架 底部 相连 接 ， 
紧 固 在 模 向 导轨 上 的 送 弹 装置 装 有 送 弹 导轨 即 纵向 导轨 和 可 带动 弹 架 在 
送 弹 导轨 上 纵 移 的 纵 移 传动 机 构 ， 控 制 火箭 弹 与 火箭 炮 定向 管 对 位 的 两 
个 对 位 仪 分 别 安装 在 送 弹 时 轨 中 两 外 导轨 端 部 外 侧 的 插座 内 ， 前 后 两 个 
弹 架 的 演 轮 紧 贴 在 送 弹 导轨 上 ， 弹 架 接 部 与 纵 移 传动 机 构 的 链 轮 传动 付 
де. 

2， 根 据 权利 要 求 1 所 述 的 自行 火箭 炮 装填 车 ， 其 特征 在 于 ， 三 个 
升降 器 中 ， 两 个 顶部 带 滑 块 机 构 ， 与 模 移 升 降 梁 机 架 底部 的 连接 为 注 动 
连接 ,一 个 为 固定 连接 > 三 个 升降 器 顶部 的 支承 件 都 做 点 球形 。 

3， 根 据 权利 要 求 1 所 壕 的 自行 火箭 炮 装 证 车 ， 其 特征 在 于 RE 
导轨 即 纵 向 导轨 由 两 条 外 导轨 ( 短 导轨 ) 和 两 条 内 导轨 (长 导轨 ) 组 成 ,内 
ем ( 长 导轨 ) EA IE + 
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4， 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 自行 火箭 炮 装 十 车 ， 其 特征 在 于 : 对 位 
BUE AAA 1677 - MAR , EA LX A 
国定 在 撞 杆 的 一 便 ， 行 程 开 关 与 撞 其 相对 ， 作 对 位 基准 用 的 对 位 亦 括 在 
火箭 炮 定 向 管 里 。 

5 ， 根 据 权利 要 求 | 所 述 的 自行 火箭 炮 装 填 车 ， 其 特征 在 于 E 
下 部 连 着 带 有 渡轮 的 长 短 脚 ， 前 弹 架 与 长 脚 连接 ， 后 弹 架 与 短 脚 连 该 ， 
并 通过 连接 销 与 长 脚 活 连 接 成 为 一 体 ， 弹 架 内 设 可 将 火 入 弹 夹 紧 在 给 架 
მი ШАИТАН ЖЖ 

ӨЗЕК LRA КАО, FAT თ ეი 
FOTN OER E ESE 
RER LAA GURL ; ERE PR ERE AR Li rt 
GIA > EER UR EARS ЕЭ ЖААЛ 


说 明 
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一 种 自行 火箭 炮 装填 车 

对 火 第 炮 炮 弹 的 装填 ， 我 国 目前 仍 采 用 人 工装 填 的 方式 ， 这 种 方式 
GRAMMES REK BRA PALE A ЯНИ: 
一 种 是 适应 中 小 口径 火箭 炮 ( 如 捷克 了 2 式 122m 火 箭 炮 ) 的 自动 装填 
АК, CH IR EIA > AA RADA ARA AR · 
шие RAFAL EM KH 
RARA > ATAR TICA — OPERAR Я- 
种 是 适应 于 大 中 口径 火 第 炮 ( 如 美国 多 管 火箭炮 ) RARA 
ЖЕНИ НАНА, ЕЮ СЕН 
运行 液压 系统 等 构件 ， 贮 运 箱 是 一 个 由 2 0 个 发 射 包 装 箱 组 装 宪 一 起 的 ， 
用 于 她 存 、 运 输 和 发 射 弹 的 箱 形 构件 ， 当 炮 完成 一 次 齐 庙 后 ， 可 驶 向 装 
弹 地 点 ( 或 待机 阵地 )， 迅 速 进行 吊装 ， 重 新 注入 新 的 发 射 阵地 发 射 ， 
ХАРА BE KAMAL 与 人 工装 填 相 比 大 大 提高 了 装填 速度 ， 
减少 了 炮 手 人 数 ， 降 低 了 SHER: 存在 的 主要 问题 是 : 前 者 车 较 长 ， 
机 动 性 较 差 ， 对 复杂 地 形 ， 特 别 是 山区 、\ 丘 陵 地 带 通过 性 不 好 ， 后 者 荐 
要 大 量 定向 管 ， 并 需 对 定向 器 的 可 化 性 进行 专门 研究 ， 对 起 的 起 落 部 分 
进行 改造 设计 ， 

本 实用 新 型 的 目的 8 机 提供 一 和 月 用 与 火箭 雹 对 接 方式 过 行 装填 、 装 
远 合 一 、 送 于 各 种 复杂 地 形 的 自行 火箭 炮 装 填 车 ， 
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本 实用 新 型 是 这 样 实现 的 : RADIAL 
БАВНХИНЭЖЖЕ. 

BIC REN RE AENA УХЕ ВИ, HAKR 
同步 要 求 

对 位 装填 机 构 由 传动 箱 、 升 降 器 、 模 移 升 降 梁 、 对 位 仪 、 弹 架 、 送 
弹 装置 、 锁 紧 机 构 、 板 筑 固 定 器 等 部 分 组 成 ， 传 动 箱 位 于 闭 填 车 中 部 ， 
传动 箱 输入 轴 通 过 万 向 联 轴 节 与 汽车 分 动 箱 输出 轴 相 连接 ， 传 动 箱 三 个 
接 升 降 器 的 输出 轴 道 过 传动 轴 及 万 向 联 轴 节 分 别 与 可 带动 模 移 升 际 梁 升 
降 、 前 后 俯仰 、 左 右倾 锋 的 三 个 升降 器 相连 接 ， 三 个 升降 器 中 两 个 钟 因 
在 装填 村 车 体 尾 部 大 梁 的 左右 两 侧 ， 一 个 安装 在 装填 车 车 体 的 第 四 横梁 
Е, 升降 器 顶部 与 模 移 升降 梁 机 架 底部 相连 接 ， 其 中 一 个 为 固定 连接 ， 
酒 个 为 带 滑 块 机 构 的 滚动 连接 ,但 支承 件 都 做 成 球形 。 横 移 升 降 梁 设置 
在 装填 车 车 体 大 梁 的 上 方 ， 装 有 横向 导轨 和 可 带动 横向 导轨 横 移 的 模 移 
传动 机 构 ， 送 弹 装置 紧 固 在 横向 导轨 上 ， 装 有 送 弹 导 轨 即 纵向 导轨 和 可 
进 动 弹 架 在 送 弹 导轨 上 纵 移 的 纵 移 传动 机 构 ， 送 弹 导轨 分 为 外 导轨 ( 短 
59,) 和 内 导轨 ( 长 导轨 )， 内 导轨 ( 长 导轨 ) RAAB 
制 火 箭 弹 与 火箭 炮 定向 管 对 位 的 两 个 对 位 仪 分 别 安 放 在 非 装 填 桔 尾 两 外 
导轨 端 部 外 侧 的 插座 内 ， 对 位 仪 由 触 头 、 行 程 开头、 撞 杆 、 撞 其 等 组 成 ， 
急 头 固定 在 接 杆 上 端 ， 撞 其 因 定 在 拉杆 的 一 倒 ， 作 对 位 基准 用 的 对 位 亦 
插 在 火 身 炮 定向 管 里 。 弹 架 分 前 后 两 沾 ,为 火箭 弹 的 承载 体 ， 弹 架 上 方 芍 


TR A ds 
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хале какикии, M#M#VIM## ARANA , ХЕ 
WERAMERA N ЯЖЕЯМ НИЖЕ 
Е, HERRIA ЯН. MAURE Rie A 
THER 锁 紧 机 构 有 三 亦 ， 分 别 为 将 模 移 升降 梁 锁 紧 在 装填 车 李 体 大 
梁 上 的 气 亿 模 形 滑 鞭 机 构 ， 将 送 弹 导 轨 销 紧 在 模 移 升降 梁 上 的 手动 偏心 
机 构 ， 将 弹 架 锁 紧 在 送 弹 导轨 上 的 手动 凸轮 机 构 ， 板 笑 固 定 扣 使 对 位 装 
填 机 构 与 装填 车 革 笨 后 车 轴 成 出 性 连接 ， 其 支 应 焊接 在 装填 村 车 体 后 村 
ЖЕ, SUE STE 

自行 火 生 炮 装 炳 车 对 位 装填 过 程 中 ;汽车 分 动 箱 输 出 轴 将 动力 经 伟 
动 御 输 入 轴 ， 输 入 传动 镍 ， 分 别 通过 三 组 齿轮 机 构 ， 并 经 电磁 离合 器 实 
现 正 反 转 再 从 传动 精 接 升降 器 的 输出 轴 输 出 ， 二 传动 轴 及 传动 联 灿 节 
输入 升降 器 ， 传动 箱 记 止 传动 时 ， 芍 电磁 离合 器 制 动 。 传 动 藉 的 不 同 还 
度 由 汽车 变速 获得 ， 动力 输入 升降 器 后 ， 经 蜗杆 传动 付 带 动 滚 珠 丝 杆 付 ， 
使 讶 降 器 获得 升降 移动 ， 鼠 位 开关 可 控制 升降 的 极限 高 度 ， 起 到 保险 的 
作用 ， 模 移 升降 梁 随 三 个 升降 器 升降 ， 并 且 可 根据 三 个 升降 器 升降 的 不 
同 高 度 ， 进 行 左右 倾斜 和 前 后 俯仰 的 调整 ， 模 移 升降 梁 的 模 移 传动 机 构 
пра, 44525. ER ARPA ARA ви 
Я, 用 摇 把 使 件 齿轮 付 运转 ， 通 过 伞 齿 轮 路 合 付 传递 到 丝 杆 螺母 付 ， 带 
动 模 向 导轨 作 模 向 平移 ， 解 决 左右 错位 的 调整 。 机 动 时 ， 将 转 次 卑 柄 扒 
ИВ, Шехов, ARINE ЕКЕ, аел к 
ӨВИЦИ ГИЙН ВЕНЕ еве. ВЕНЕ. в 
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ЗИ ЗАЩИТ, NRZ TE > НИО 
池 组 供给 。 对 位 昧 ， 将 对 位 套 撒 入 火箭 炮 下 排 左 、 右 定岗 管 星 作为 对 位 
基准 ， 对 位 仪 随 梳 移 升降 梁 运 动 ， 当 触 头 磁 到 对 位 套 时 ， 撞 杆 发 生 位 移 ， 
撞 决 撞击 行程 开关 ， 通 过 电器 控制 系统 发 出 指令 ， 操 纵 对 位 装填 机 构 作 ， 
升降 、 模 移 、 前 后 俯仰 、 堪 右 俩 斜 的 调整 ， 同 时 可 操纵 火箭 炮 方向 机 的 
旋转 进行 配合 ， 利 到 接著 恰 至 两 行程 开关 之 同 ， 即 火箭 弹 与 火箭 炮 定向 
营 同 位 时 停止 ， 取 下 对 位 仪 和 对 位 套 即 可 进行 装填 * 送 弹 装 置 一 方面 随 
模 移 升降 梁 运 动 ， 另 一 方面 在 其 纵 移 传动 机 构 的 豫 使 下 ,可 带动 弹 架 在 
湛 弹 导轨 上 纵向 平移 ， 完 成 送 退 弹 传 动 。 纵 移 传 动机 构 可 机 动 也 可 手 
动 ， 手动 时 ， 齿 轮 变速 箱 中 路 合式 离合 器 接手 动 纵 移 传动 机 构 ， 摇 动手 
EPR. 通过 齿轮 机 构 传递 到 第 三 级 链 轮 传动 付 ， 圈 动 缴 架 
移动 ， 机 动 时 ， 内 办 变速 类 中 咕 合 式 离合 器 接 机 动 纵 移 传动 机 构 ， 直 流 
电机 作为 主 传动 ， 经 安全 摩擦 离合 器 传递 到 蜗杆 减速 付 ， 第 一 级 和 第 二 
ӨНӨР ERIA ЕВЕ, ИЙН ЭЭ. ЫН 
直流 电 由 汽车 著 电 池 组 供给 。 装填 时 ， 江 始 前 后 弹 架 一 起 向 前 送 进 ， 火 
о ЕЙЖИН ЭН E 
ЕБ. BRD: Wy AREY RRRRAL HRA ， 
пао, AEA HE EHE 
«გს ARMS T ае, НОНЕ # IX 
轴 ， 从 而 可 消除 重量 减轻 导致 汽车 钢板 回复 引起 的 汽车 高 度 的 变化 。 锁 
AE AO + MAREA НЕЕ LET AARNE. 


ERASE SEIS EIA 
ჯა ИН 722. MARES RAHHER 
轻 上 三 倍 ， 而 且 与 国外 先进 的 装填 机 械 相 比 ， 装 填 时 间 和 装填 速率 相当 ， 
机 动 性 更 佳 ， 在 各 种 复杂 地 形 的 通过 性 更 好 ， 制 造成 本 也 低 得 多 。 

下 面 以 一 种 自行 火箭 籽 装 十 车 为 实施 例 并 结合 附 图 进一步 阐述 本 实 
用 新 型 的 具体 结构 ， 

图 1 是 自行 火箭 炮 装 填 车 总 成 图 ， 

图 2 是 自行 火箭 炮 装 十 车 俯视 图 。 

图 3 是 自行 火 征 炮 装填 村 后 视图 。 

图 4 是 传动 箱 结 构图 

ШӨЛ ИЙН ИЛЖ ЛЖ. 

图 6 是 传动 箱 、 传 动 轴 、 升 降 器 位 置 及 连 技 关系 图 。 

图 7 是 行程 表 结 构图 ， 

图 8 а E 

图 9 是 带 清 机 构 的 升降 器 结构 图 ， 

图 1 0 是 模 移 升降 梁 结 构图 ， 

图 1 1 是 模 移 升降 梁 沿 A 一 人 方向 纵 剖 面 图 

图 1 2 是 模 移 升降 梁 沿 了 一 3 方向 横断 面 图 。 

图 1 EMBA ССНИ - 

图 1 4 是 模 欧 升降 梁 模 移 传动 机 构 传动 示意 图 。 

ELSA > 


图 1 CARAS D 一 D 方 向 纵 章 面 图 。 

图 1 7 是 送 弹 装 置 纵 移 传 动 桃 物 传动 示意 图 ， 

图 1 8 是 弹 架 组 合 主 视图 。 

Bl 9 是 弹 架 组 合 俯视 图 。 

#I2 0 是 弹 架 结构 图 ， 

图 2.1 SWRA REAR BARR ЕЕ 
位置 HEKRA.: 

图 2 2 是 右 对 位 仪 主 视图 

图 2 3 是 右 对 位 仪 右 视图 

图 2 4 是 左 对 位 仪 主 视图 。 

图 2 5 是 杰 对 位 仪 右 视 图 。 

图 2 如 是 碳 对 位 仪 对 位 示意 图 

图 2 了 是 对 位 装填 机 构 升降 、 剖 移动 作 示意 图 。 

图 2 8 是 对 位 装填 机 构 前 后 俯仰 动作 示意 图 

图 2 9 是 对 位 装填 机 构 左右 倾斜 动作 示意 图 、 

图 3 0 是 自行 火箭 炮 装 壤 车 与 火箭炮 车 对 接 式 装填 位 置 关系 图 。 

图 3 1 是 装 填 过 程 示意 图 ， 

本 实施 例 所 涉及 的 自行 火箭 雹 装填 车 是 一 种 适 于 轮 式 自行 火箭 炮 的 
机 械 装 十 车 ， 它 以 延安 一 一 2 5 0 型 越野 汽车 (与 火箭 炮 同一 车 型 ) 为 
ES LES EE DE 
行 改装 后 ， BERRA ORM URRA E ( XL 


Z 灿 方向 ) 、 模 移 ( 沿 X 轴 方向 .) OY A)» NENN 
(вхж) кажи ( #87 EI HET HR KAT AL 
的 旋转 ( 绕 z 轴 ) 则 可 完成 第 六 个 自由 度 的 运动 ， 经 过 调整 使 火箭 弹 与 
火箭 炮 定 向 管 达 到 同 位， 实现 对 接 方式 的 装填 ， 一 次 装填 4 OD KTH 
的 时 间 为 5 分钟 ， 在 5 0 ს 263640 –40% 低温 下 操作 均 保持 完好 性 能 。 
ЭТ * 力 2、 图 83， 对 位 装填 机 构 安装 在 越野 车 你 土 ,. 其 前 部 
在 车 必 ， 其 后 部 在 车 头 与 车 身 的 连接 处 。 对 位 装填 机 攀 由 传动 夭 《2)、 
传动 轴 (12)、， 升 降 器 (16) AER (4) > BAER (10) 、 对 
ER (14) HE (6) 、 送 弹 装置 ( 7 ) УНК 925 
ПЕН (8) 、 凸 轮 锁 紧 机 构 ( 5 ) «ЖЭ RE (11) OEE 
( 1 )、 档 弹 概 (15)、 电 器 控制 柜 ( 3 ERMAR: 
25481848586 > #94 (2) ЖЕ, 
传动 箱 输入 轴 (35 ) 通过 万 向 联 轴 节 (44) 与 汽车 分 动 箱 输出 轴 (43 ) 
相连 接 ， 传 动 籍 接 升 降 器 的 后 输出 加 (33)、 右 输出 轴 (30) > 28 
$4 (38) 通过 万 向 联机 节 (45 ) 和 传动 轴 (12 ) 分 别 与 后 升降 器 (47 )、 
ПАВ (49) ЯНЬ (48) НЕ. AE (43) 将 
动力 经 传动 箱 输 入 轴 (35 ) 输入 传动 箱 ( 2 )， 分 别 通 过 三 组 齿轮 机 构 
СЇОХН 8 36+37+22+21+20+19>18+17+39 WA R--# 
36 ヽ 37 ヽ 22 ヽ 28 ヽ 24 ヽ 25 ゝ 26 ヽ 27 ヽ 20 い 29 Шер cara 
22 ヽ 23 ヽ 84 ヽ 31 ヽ ゝ 32 шей-#), АЖИН Л НО He 
(38) живи (30) » Gi (33) 输出 ， 再 经 传动 轴 (12) 和 
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万 向 联 轴 节 (45 ) ЖЛЕЯЊЕ (48) > EAER (49) EA 
(47)。 三 组 离合 器 (40、42、41 各 三 个 ) 分 别 控制 传动 箱 三 个 接 升降 
器 的 输出 轴 ( 38、30、33 ) 实现 正 转 、 反 转 、 刹车 ， 从 而 带动 三 沾 升 
降 器 (48 ヽ 49 ヽ 47 ) 上 升 、 下 降 、 停 机 ， 联 动 、 单 动 均 可 。 

参 恨 图 1、 图 6、 图 1 0、 图 16、 图 27、 图 28、 图 2 9 三 个 
升降 器 (16) 中 ， 在 升降 器 (48 ) 和 右 升降 器 ( 49 ) 锅 固 在 装填 车 车 尾 
大 梁 (13) 的 左右 两 侧 ， 后 升降 器 (47 ) 安装 在 第 四 模 梁 上 “。 MAH 
传动 箱 ( 2 ) 输入 升降 器 (16) 后 ， 通 过 蜗杆 传动 件 (64) 传递 到 液 珠 
ЭЛЧ (63) ， 带 动 升降 器 (16 ) 升降 移动 。 升 降 器 (16 ) 的 极限 升降 
高 度 ， 由 上 限 位 开关 (65) 和 下 限 位 开关 《46) 控制 ， 升 降 器 (16 ) 顶 
者 与 模 移 升降 梁 (10 ) 机 架 底 部 相 和 连接 ， 其 中 右 升 降 器 ( 49 ) НИВА 
MER (10) 为 固定 连接 ， 带 滑 其 机 构 (61 ) 的 左 升降 器 (48) 和 后 升降 
#3 (47) 与 横 移 升降 梁 (10 ) 为 流动 连接 ， 但 支承 球 (62 ) ABRA 
横 移 升降 梁 (10 》 MAR (16) 升降 ， 并 根据 三 个 升降 器 (16) 的 不 
АЛЕНА. 进行 前 后 集 你 和 左右 倾斜 的 调整 ， 同 时 在 滑 抉 机构 (61 ) 
BERT > BAER (16) AAW RRR 

参 恨 图 1、 图 2、 图 8， 电 器 控制 柜 ( 3 ) ИТЕЯЯ C2 ) 的 上 
方 ,内 装 电源 开关 、 各 种 控制 按钮 和 指示 灯 ， 供 操作 人 员 行 走 的 走 台 
(1) 设置 在 电器 控制 柜 ( 3 ) 后 面 和 模 移 升降 梁 (10 ) ИЯ. 行军 时 
防止 火 葡 弹 脱落 的 挡 弹 板 (16 ) 设置 在 装填 车 尾 ( 即 对 位 装填 机 构 前 部 ) ， 
三 个 行程 表 4 ) 并 排 设置 在 电器 控制 柜 ( 3 ) 之 上 ， 行 程 表 输 入 轴 


(50) 通过 软 轴 分 别 与 传动 箱 ( 2 ) 三 个 接 行程 表 的 输出 轴 (1 9、27、 
31) 相连 接 ， 并 在 其 带动 下 运转 ， 行 程 表 蜗杆 传动 付 (51 》、 主 轴 
(52)、 表 针 也 随 之 运转 ， 从 而 将 三 个 升降 器 《16 的 升降 次 度 分 别 显 
示 在 三 个 行程 家 (4 JARAL. 

参照 图 1 、 图 3 、 图 1 0 、 图 1 1 、 图 12、 图 1.3、 图 1 48 
27 , 模 移 升降 梁 (410) 设置 在 装填 村 大梁 (13 ) WE. RE La 
有 上 、 下 五 组 横向 导轨 ， 五 条 下 导轨 固定 定 机 架 上 ， 五条 十 导轨 可 在 对 
应 的 下 导轨 上 横向 平移 并 有 起 位 装置 限 位 ， 其 中 两 条 ( 第 三 ・ 四 条 ) 带 
LAA (63) 的 为 主导 轨 , 另 三 条 (第 一 、 三 、 乒 条 ) AR 
ROAR (10 ) 装 有 机 动 和 手动 横 移 传动 机 构 。 手动 时 ， 将 转换 手 本 
AAA ,路 合式 离合 器 (73) 断 开 ， 摇 动手 把 使 省 齿轮 付 (72 ) E 
ФИНО (75) 传递 到 丝 杆 螺 母 付 《63) ， 带 动 主 导轨 
(68) 和 辅导 轨 (《66 ) 作 模 向 平移 ， 解 决 左右 错位 的 调整 。 机动 时 ， 将 
转换 手柄 推 向 机 动 档 ， 吵 合式 离合 器 (73 ) 接 通 ,直流 电机 (69) 作为 
HEH ， 通 过 安全 摩擦 离合 器 (71) 传递 到 蜗杆 减速 付 (70 ) ERE 
PE (74) 4498 6-4 (76) > HEREN (67) , ИЗ 94) 
(68) 和 辅导 轨 (66) 作 模 向 平移 . 电机 (69) 的 直流 电 由 汽车 著 电 池 
组 供给 . 

参展 图 1 ` 22-823. 24-825. 826, KAFE 
( 即 对 位 装填 机 构 前 部 ) 两 外 导轨 (81 ) BA AER 
PRE BRAC) НН, НАХ (110) АХ Я 
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(115) 下 排 左 、 右 定向 营 (113) 里 作为 对 位 基准 ， 对 位 仪 (14) 随 
模 移 升降 粱 (10 ) 运动 ， 当 右 对 位 仪 上 的 左 升降 对 位 触 头 (112 ) 和 模 
向 对 位 触 头 (111) \ 左 对 位 仪 上 的 右 升 降 对 位 勉 头 (104) MAMA 
14 Э; (105) ALLA Ё(110):448 (105) RARA . 83106) 
撞击 行程 开头 (107 ), 即 可 通过 电器 控制 系统 发 生 指 令 ， 操纵 对 位 装填 
机 构 作 升降 、 横 移 、 前 后 入 你 、 左 右倾 斜 的 调整 ， 同 时 火箭炮 方向 机 
(114) 也 进行 旋转 配合 对 位 ， 直 到 撞 抉 (106) 恰 至 两 行程 开关 (107 ) 
之 间 ， 即 火 简 弹 与 火箭 炮 方向 机 (114)》 同位 时 停止 ， 指 示 灯 (109) 
LER: WTR 

ЗЕ 1.8 34 15-816-Ш17-830-Ш31.34 
弹 装置 ( 7 ) 紧 固 在 横 移 升 降 梁 (10 ) 的 横向 导轨 上 ， 司 戎 横 移 升降 梁 
(10) 运动 。 送 弹 装置 ( 7 ) 的 送 弹 导轨 组 合 件 上 ， 肉 设 有 四 条 送 弹 导 
轨 即 纵向 导轨 ， 其 中 两 条 为 内 导轨 即 长 导轨 (〈80 )， 两 条 外 导轨 即 短 导 
轨 (81)， 内 导轨 (80 ) ван ШАН (78) ЖАКИ (т) 
有 机 动 和 手动 纵 移 传动 机 构 。 手动 时 ， 此 轮 变 速 箱 (84》 FRE 
848 (89) 接手 动 纵 移 传动 机 构 ， 扬 动手 把 使 件 具 轮 什 (85 ) ЕН, Ш 
ERA (00) 传递 到 第 三 级 链 轮 传动 付 (91 ) ， 设 置 在 横 移 升降 梁 
(10) 第 一 、 五 条 辅导 轨 ( 63 ) 上 的 链 轮 座 (77) 上 的 链条 (79) 随 链 
(76) 运转 ， 与 链条 《79 ) HERA PERA IEA RER 
(6 ) BER MEH, LISIS» жижайки пин, КЕ 
U (84) ИЖЕ (89) 接 机 动 纵 移 传动 机 构 ， 直 流 电机 

は 


(82) 作为 主 传动 ， 通 过 安全 摩擦 离合 器 (86) OT RA 
(88)， 带 动 第 一 级 链 轮 传动 付 (87 ) 、 第 二 级 链 轮 传动 付 (88) $ 
HALA (00) > R= RRR aT (91), WKAR ( 6 ERA 
ERPS AE > ки (82) ИЖИЛ, PAE RA 
НЬ. 
#1118 >19 >20, НЕЙЛНЯ (6) #40 
PAHAGARA: POTENCIA НЕЕ, # 
填 完 成 后 又 可 将 其 印 下 再 次 上 弹 。 弹 架 ( 6 ) 上 方 装 有 带 锁 紧 手柄 (95 ) 
BCO (94), FAA AR (101) 的 长 短 脚 ， 前 弹 架 (92 ) 
与 长 脚 《93 ) 连接 ， 后 弹 架 (97 ) 与 短 脚 《96 ) 连接 ， 并 通过 连接 销 
(98) 与 长 脚 (93 ) TERRA —1 BR KOH LW RH (101) Ж 
Диме Е, REM ER KA (98) LARA 101) 
在 内 导轨 《80 ) ERZ > (96) Laai (101) 在 外 导轨 (81 ) 
яя, ARC 6 ) Иена (102) 的 荡 形 弹簧 (103) Е 
ROLY AER RM (102) ИЯ, AA (103) Я 
片 获得 弹性 变形 力 ， 将 火箭 弹 夹 紧 在 弹 架 ( 6 ) 上 . #IL · КИ (93) 
ИЖ (101) & киви (80) ЧЕН (18) Е, EROS) 
NRTERRENEN (80) 两 侧 的 平西 上 ， 短 脚 《96 ) ия 
(101) 腾空 , 送 弹 时 ， 先 拧 松 弹 架 ( 6 ) LARRI (04) 的 锁 紧 手 
(96), ВИЖ (103) ЖЕННЯ (102) MATAR 
(6 )#., ЁЙЕНЖ ЛЭ, BUH (99) FEAR (97 ) 连接 的 
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ЖЖ (100) TARRA- 开始 前 后 弹 架 ( 6 ) 一 起 向 前 送 进 ， 当 火 
ҮЙЛЭ  ХХЛЖЖЛИЙ (113) 内 ， 前 弹 架 (92 ) BO LRR. 
ER (97) 与 长 脚 《93 ) 之 间 的 连接 销 (98) ИВ. #/9M (96) 可 
ABR ARA (92) ， 此 时 火箭 弹 基 本 装 入 火箭 炮 (115 ) 定向 
Ё(113) АЯ 5 ЛЖ ЕЗАВЛТН А  й. -ХЯВ АОЖХ 
RARR Ин (6 ) 时 为 省 时 间 可 以 用 手 拉 前 弹 架 (92) 的 下 部 
使 前 后 弹 架 ( 6 ) 一 起 退回 ， 

参照 图 1、 图 2 1， 三 套 锁 紧 机 构 中 ， 第 一 套 为 气动 ， 在 汽车 气动 
系统 压缩 空气 的 作用 下 ， 通 过 气 红 模 形 滑 其 锁 紧 机 构 ( 9 )， 将 模 移 逢 
降 梁 (10) 锁 紧 在 装填 车 大 深 (13) 上 · 第 二 套 为 手动 ， 通 过 偏心 锁 紧 
机 构 ( 8 )， 将 送 弹 导 轨 锁 紧 在 模 移 升降 梁 (10) 上 ,第 三 套 亦 为 手动 ， 
通过 凸轮 锁 紧 机 构 ( 5 ) ,将 弹 架 ( 6 ) 锁 紧 在 送 弹 导 轨 上 ， 行 军 时 ， 
ЖАК › ЖЕН (6: ) 与 装填 车 (116》 的 刚性 连接 :装填 时 ， 
锁 紧 机 构 解 开 ， 即 可 将 弹 架 《 6 ) PLET #45 94496 。 

ФИШ: ES» ME: ARE (1!) XM (59) 焊接 村 后 车 
# (60) 上， 通过 下 销 轴 ( 58) ARERR (12 FRE ZAN 
(55) 锦 接 在 装填 车 大 梁 (13) b> ЭРЧ 1988 (66) ня 
СШ) ЕНЕВ. BUENA (54) 8585 БЯ (63) $E RRT) 
要 连接 ， MI HRB (11)  АжЕ“ИХЕН ИН Т, 
通过 气 膜 压 紧 机 构 (8) НИЖНИ (54) A RERA (57) ， 使 对 位 
装填 机 构 与 著 填 车 (116) 后 车 轴 ( 60 ) Еже, RE 


ЗЕЯ 5) НЕ ES EN FI RRM EEE LO 
解脱 板 筑 园 定 器 (1 1 EN AERKENKENDN · 

本 实用 新 型 不 限于 上 述 实 施 例 ， 其 它 型 号 的 火箭 炮 也 可 以 同样 的 原 
HE > 制造 和 使 用 相应 的 装填 机 械 
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